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INTISARI

Tirai air banyak dijumpai pada tempat-tempat hiburan, rumah makan,
taman, kafe dan ini memberikan kesan yang sejuk. Tirai air yang konvensional
belum dikendalikan urutan jatuhnya. Melalui pengaturan urutan keluarnya air
pada tirai air akan memberikan kesan dinamis. Penelitian ini dibahas suatu
pengendali urutan jatuh pada tirai air dengan mode berurutan menggunakan
mikrokontroler.

Dalam penelitian ini, dipelajari karakteristik dari katub air elektronis dan
bagaimana untuk mengendalikan katub air tersebut menjadi tirai air yang
terkendali urutannya. Mikrokontroler yang digunakan untuk mengendalikan
kendali mode berurutan pada tirai air dan solid state relay sebagai penggerak
katub air ini adalah mikrokontroler ATMEL AVR ATMega32.

Kata kunci : tirai air, katub air, aplikasi mikrokontroler AVR
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ABSTRACT

Water fountain are attracting, people like to see water fountain. Water
falling at convensional water fountain is not sequentially controlled. Water
fountain sequential controlled make water fountain more dynamic and attracting.
This research describes about designing and implementation for water fountain
controlled sequentially by micro controller.

In this research, writer learned characteristics of water valve and how to
control those valve to make sequentially control water fountain. Writer use the
AVR ATmega32 micro controller to control sequence order and solid state relay
to drive the water valve.

Keywords: water fountain, solenoid valve, AVR micro controller application
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