ABSTRAK

Lift adalsh suatu alat trapsformaesi dalam suatu gedung bertingkat, vang
mentbantu efistenst tenaga manusia dan mempercepat waktu dalam metiempuh atau
mencapal suatu laatal dalam gedung tersebut.

Pada tugas akhir ini dilalikan pembuatan sustu model sistem kendali lift
untuk empat tingkat lantal, vaitu Sistem Kepdali Lift Berbasis Pengendali MOSHC11.
Penguunaan petigendali M68HC11 ini akan memberi keuntungan dalam pembuatan
perangkat mekanik, karena pengendali i mempunyal inferface yang cukup untuk
pengendalian sistem lift,

Perangkat elekronik yang dibuat terdin dari rangkain penggerak motor DC,
rangkaian pembatas (saklar pembatas) gerakan motor DC, rangkaian pensaklaran
sistem matriks, dan display atau tampilan. Sedangskan untuk perangkat mekanik
hanya dilakukan perbaikan dari perangkat vang sudah ada.

Perangkat lunak dibuat dalam bahasa assembler, sesual dengan bahasa
pemrograman pengendali MOSHC11, Pepangkat luanek vang dibuat s dapat
digunakan untuk mengendalikan perangkat keras sistem 1ift, sehingga model kendalt

lift dapat begjalan dengan baik.
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