LEMBAR _
HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
Jurnal Internasional Bereputasi

Judul Jurnal Ilmiah (Artikel) : Design of a Continuous Passive Motion (CPM) Machine for Wrist Joint
Therapy
Penulis Jurnal [Imiah :Ir. Antonius Hendro Noviyanto, M. T.

Identitas Jurnal Ilmiah

a) Nama Jurnal : Journal of Robotics and Control (JRC)
b)  Nomor/Volume . Volume 2. Issue 4
¢)  Edisi (Bulan/Tahun) : July 2021
d) ISSN/ISBN . 2715-5072
e) Penerbit : Universitas Muhammadiyah Yogyakarta
f)  URL Jurnal : https://journal.umy.ac.id/index.php/jrc/index
Komponen yang Nilai Maksimal Jurnal Ilmiah Nilai !
Dinilai Inter- Inter- | Nasional Nasional Nasional | Nasional Akhir |
national | nasional | Terakre- Tidak Terindeks | Berbahasa yang |
Bereputasi ditasi | Terakreditasi | DOAIJ Inggris | Diperoleh |
' Terindeks '
DOAIJ
Kelengkapan dan 4.00
Kesesuaian Isi 3’ o
Jurnal (10%)
Ruang Lingkup 12.00
dan Kedalaman
Pembahasan ' l,0
(30%)
Kecukupan dan 12.00
Ke-mutakhiran
Data/ Informasi | l ) 0
dan Metodologi
(30%)
Kelengkapan 12.00
Unsur dan
Kualitas Penerbit
(30%) (2,0
Total (100%) 40.00 2T
| ]
6o I 22,2
| Kontribusi Pengusul: Penulis Fungeal/Penulis Pertama/Penulis-Anggota, dari 3 orang penulis.




Komentar Peer Reviewer:

L.

1

Tentang Kelengkapan dan Kesesuaian Unsur
~ iML 3 3 = o

Pl Py e G ohmci/aﬁ 1S5 M}‘“L‘-’-(V‘w Ao sonall

W Aﬂ/\/\am A,Qg}aﬂ. ,,l.am b\M‘ M f}-wv'l oln LU-MM..-.V-,..,Q.;,

Tentang Ruang Lingkup dan Kedalaman Pembahasan

B‘('}“MAM w\w\(/\l»\ (—M“\L\W%MM aLétmlAa-a-S'

Kecukupan dan Kemutakhiran data serta Metodolog{
kﬂrsw\-«l@__w Aok Ao Mdoﬂ.o-rs Y4 LMQ/LM{ Vidaina el

Fer Winl

Kelengkapan Unsur Kualitas Penerbit

U waonr strb-x’f Qu:j(mf Ao barlinadtes il

Indikasi Plagiasi
’r\.ola_ ‘[/\ 6;3- &vvxm (“'*-b\. ‘f-. a_g).gm..?, & !"', f_« 'd)\;‘w % 0"’1 L\Aﬁ\.L L(r\n— og“"’\-‘aov\__
l/b&)\'\ L TWV\:\‘{"\'“

Kesesuaian Bidang [lmu

Yogyakarta, "~ Sephundsr 2022

(o

(Dian Artanto, S.T., M.Eng.)

NPP: P.2042
Jabatan Akademik: Lektor (300AK)

Unit Kerja: Fakultas Vokasi Universitas Sanata Dharma




Judul Jurnal Ilmiah (Artikel)

Penulis Jurnal [Imiah
Identitas Jurnal Ilmiah

a) Nama Jurnal

b) Nomor/Volume

¢)  Edisi (Bulan/Tahun)
d) ISSN/ISBN

e) Penerbit

) URL Jurnal

LEMBAR
HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
Jurnal Internasional Bereputasi

Design of a Continuous Passive Motion (CPM) Machine for Wrist Joint

Therapy

Ir. Antonius Hendro Noviyanto, M.T.

Journal of Robotics and Control (JRC)

Volume 2, Issue 4
July 2021

2715-5072

' 4

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta

https://journal.umy.ac.id/index.php/jrc¢/index

Komponen yang Nilai Maksimal Jurnal Ilmiah Nilai

Dinilai Inter- Inter- | Nasional Nasional Nasional | Nasional Akhir

national | nasional | Terakre- Tidak Terindeks | Berbahasa yang
Bereputasi ditasi | Terakreditasi | DOAIJ Inggris | Diperoleh
Terindeks |
DOAJ

Kelengkapan dan 4.00 %
Kesesuaian Isi S
Jurnal (10%)
Ruang Lingkup 12.00
dan Kedalaman 11
Pembahasan
(30%)
Kecukupan dan 12.00
Ke-mutakhiran 10! g-
Data/ Informasi
dan Metodologi .
(30%)
Kelengkapan 12.00
Unsur dan 1 2
Kualitas Penerbit
(30%)
Total (100%) 40.00 =k, 5

[ Kontribusi Pengusul: PenulisTunggal/Penulis Pertama/Penulis-Anggota, dari 3 orang penulis.




Komentar Peer Reviewer:

1

3

Tentang Kelengkapan dan Kesesuaian Unsur

dr\hkcf. Judale et felals @uja,:,'p Mg wng g MRM
Mg eclmgn kacya el / Yuoual fnAeruasiovel

Tentang Ruang Lingkup dan Kedalaman Pembahasan

)A%pu i felal. uaenbenikan .!ow-ué:svﬂ\_am tzg VWALAA. -

E/bbc(r‘-«r!h A W L("faxhrp \"{—JQ Sesiean o\fdm "B_"MLILL ({g é«fﬂu
Kecukupan dan Kemutakhiran data serta Metodologi' =

Kelengkapan Unsur Kualitas Penerbit .

bac.

Indikasi Plagiasi
Wetade 14 wdiar adaioa ILAijeans p[ﬂ—{"ﬂ'a. (a

Kesesuaian Bidang Ilmu

Yogyakarta, 20 !f’/!f*ﬂw«&‘:r 2023

(Ignatius Deradjad Pranowo, S.S., M.Eng.)

NPP: P.2012
Jabatan Akademik: Lektor Kepala (700AK)

Unit Kerja: Fakultas Vokasi Universitas Sanata Dharma




