
 

 

INTISARI 

Pada era ini perkembangan teknologi semakin maju, internet menjadi salah satu 

kebutuhan sehari – hari. Dengan internet, melakukan sesuatu dapat lebih mudah dan 

lebih cepat, bahkan jarak bukan lagi menjadi sebuah masalah. Selain dipakai dalam 

kehidupan sehari - hari, internet dapat digunakan dalam sebuah sistem pengendalian. 

Pada penelitian ini dirancang pengendali suhu ruangan menggunakan kontroler PID 

berbasis Internet of Thing  (IoT). 

Penelitian ini dilakukan untuk meneliti rancangan berupa pengendalian suhu 

ruangan  dengan kontrol PID, perancangan kontrol PID ini merupakan suatu metode 

dengan masukan suatu respon sistem berupa nilai suhu pada ruangan yang akan diuji, 

serta parameter yang ditentukan oleh pengguna, dan keluaran berupa kecepatan kipas 

dimana kipas berfungsi sebagai aktuator pada sistem kontrol yang dirancang. 

Berdasarkan penelitian yang dilakukan, sistem dapat merespon pengaruh dari 

variasi parameter, dimana variasinya adalah parameter Proporsional, Proporsional 

Integral, serta Proporsional Integral Derivatif. Komunikasi antara plant dengan 

aplikasi sebagai kontrol jarak jauh dapat bekerja dengan baik, dan semua komponen 

yang digunakan dapat berfungsi dengan baik sesuai kebutuhan. 
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ABSTRACT 

In this era, the development of technology is increasingly advanced, the 

internet becomes one of the daily needs. With the internet, doing something can be 

easier and faster, in fact, distance is no longer a problem. In addition to being used in 

everyday life, the internet can be used in a control system. In this study, it was 

designed by a room temperature controller using an Internet of Things (IoT) based 

PID controller. 

This research was conducted to examine the design of room temperature 

control with PID control, pid control design is a method with the input of system 

response in the form of temperature values in the room to be tested, as well as 

parameters determined by the user, and output in the form of fan speed where the 

fan serves as an actuator on the designed control system. 

Based on research conducted, the system can respond to the influence of 

parameter variation, where the variation is proportional parameters, proportional 

integrals, and proportional derivatives. Communication between plants and 

applications as the remote control can work well, and all the components are used 

to function properly as needed. 
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