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Lampiran I 

Peraturan Menteri Kehakiman R.I. 

Nomor : M.01-HC.03.01 Tahun 1987 

 

Kepada Yth.     : 

Direktur Jenderal HKI 

melalui Direktur Hak Cipta, 

Desain Industri, Desain Tata Letak, 

Sirkuit Terpadu dan Rahasia Dagang 

di 

        Jakarta 

 

 

                                     PERMOHONAN PENDAFTARAN CIPTAAN 
 

 

I. Pencipta :           

1. Nama :      Petrus Sutyasadi 

2. Kewarganegaraan  : Indonesia 

                  3. Alamat : Keparakan Lor MG I/1047 

  Yogyakarta 

4. Telepon :  

5. No. HP & E-mail : 08164220584 & petrussutyasadi@yahoo.co.id 

                                               

II. Pemegang Hak Cipta : 

1.Nama :      Petrus Sutyasadi 

2. Kewarganegaraan  : Indonesia 

          3. Alamat : Keparakan Lor MG I/1047 

  Yogyakarta 

4. Telepon : 

5. No. HP & E-mail : 08164220584 & petrussutyasadi@yahoo.co.id 

                                            

      III.       Kuasa : 

1. Nama : Petrus Sutyasadi 

2. Kewarganegaraan  : Indonesia 

3. Alamat  : Keparakan Lor MG I/1047 Yogyakarta  

4. Telepon : 

5. No. HP & E-mail : 08164220584 & petrussutyasadi@yahoo.co.id 

                                               
IV.     Jenis dari judul ciptaan yang 

         dimohonkan                                   :       Alat peraga pendidikan: Sistem Pengendali Motor 

dc Berbasis PID 

 

  I 



V.      Tanggal dan tempat di- 

umumkan untuk pertama 

kali di wilayah Indonesia 

atau di luar wilayah Indo- 

nesia  :     Tanggal 1 Agustus 2020. Lab Kendali Prodi Mekatronika, 

Fakultas Vokasi, Universitas Sanata Dharma Yogyakarta 

 

     VI    Uraian ciptaan  :      Ciptaan ini merupakan alat peraga pendidikan yang berfungsi 

sebagai alat pembelajaran teknik pengendalian sistem 

otomasi berbasis pengendali PID (Proporsional Integral 

Derivatif). Alat peraga ini terdiri atas 1. Box pengendali (PID 

controller) 2. Sistem terkendali berupa sistem motor dc yang 

dilengkapi dengan sensor enkoder posisi. Menggunkan alat 

ini seorang operator pengendali PID dapat berlatih untuk 

memahami blok kendali PID, respon sistem pengendalian, 

dan skill untuk melakukan seting konstanta pengendali PID 

supaya didapat respon sistem yang diinginkan. 

 
 

                       Yogyakarta, 5 Feruari 2021   

 

        

      materai 6000  

      

 

 

      Tanda Tangan  :          
Nama Lengkap   :   Petrus Sutyasadi   
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PETUNJUK PENGGUNAAN  

ALAT PERAGA PENDIDIKAN  
SISTEM KENDALI MOTOR DC BERBASIS PID 
 

 

Deskripsi Umum: 

 Alat peraga pendidikan yang berjudul Sistem Kendali Motor dc Berbasis PID ini 

merupakan sarana pembelajaran praktik bidang kendali industri yang fokus pada 

kompetensi seting nilai konstanta PID untuk mendapatkan respon sistem terbaik. 

Modul ini terdiri atas dua bagian yaitu pengendali PID dan sistem terkendali berupa 

motor dc.  

Cara kerja: 

Bagian pengendali PID berisi mikrokontroler, catu daya, dan penggerak (driver) motor 

dc. Pada mikrokontroler terdapat emdedded code atau firmware program PID. Selain 

itu terdapat empat potensiometer yang berfungsi sebagai seting setpoint dan 

konstanta PID. Diagram blok bagian pengendali diperlihatkan pada Gambar 1. 

 

Gambar 1. Diagram blok piranti pengendali PID 

Potensio setpoin digunakan untuk memberikan nilai referensi posisi motor dc. Sensor 

enkoder dari motor akan mendeteksi posisi aktual motor dc. Perbedaan nilai aktual 

dan nilai referensi diolah oleh program PID yang ada pada mikrokontroler untuk 

menghasilkan sinyal pengendalian yang sesuai untuk motor dc. Dikarenakan sinyal 
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pengendalian yang dikeluarkan oleh mikrokontroler masih lemah, maka sinyal 

dikuatkan oleh rangkaian penggerak (driver) motor dc. Selanjutnya motor dc akan 

bergerak untuk memperkecil nilai perbedaan antara referensi posisi dengan posisi 

aktual. Diagram blok bagian dari sistem terkendali motor dc diperlihatkan pada 

Gambar 2. 

 

Gambar 2. Diagram blok piranti sistem terkendali motor dc 

Cara penggunaan: 

Alat peraga ini didesain untuk berlatih melakukan setting konstanta PID untuk 

mendapatkan respon sistem yang diinginkan. Sehingga secara singkat dapat dijelaskan 

bahwa cara penggunaan alat ini adalah dengan menentukan nilai referensi posisi 

motor dc, kemudian dari mengamati respon sistem yang dihasilkan, potensio seting 

kontanta Proporsional (P), Integral (I), dan Derivatif (D) diubah-ubah sesuai 

teori/kaidah seting PID hingga didapat respon sistem yang diinginkan. Ringkasan 

hubungan antara atau pengaruh dari peningkatan nilai konstanta PID terhadap respon 

sistem diperlihatkan pada tabel 1. 

Tabel 1. Pengaruh peningkatan konstanta PID terhadap respon sistem. 

 

Langkah-langkah penggunaan alat peraga: 

1. Hubungkan piranti pengendali PID dengan sistem terkendali motor dc. 
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2. Hubungkan piranti pengendali PID ke laptop atau komputer menggunakan kabel 

USB tipe A-B. 

 

 

3. Hubungkan piranti pengendali PID ke sumber tegangan/listrik 220 kemudian 

nyalakan modul dengan menekan saklar power warna merah didekat kabel AC. 

 

 

4. Buka perangkat lunak Arduino untuk melihat grafik respon sistem. 
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5. Atur komunikasi serial antara perangkat lunak dengan perangkat keras PID 

dengan cara klik menu “Tools”, “Port”, kemudian pilihlah koneksi COM yang 

sesuai. 

 

6. Untuk memunculkan grafik respon sistem, klik pada “Tools”, kemudian “Serial 

Plotter” 

 
 

7. Selanjutnya akan muncul jendela seperti pada gambar berikut 
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8. Atur setpoint atau referensi sesuai dengan target yang dikehendaki Kemudian 

atur nilai konstanta P, konstanta I, dan konstanta D. 

 

 

9. Tekan tombol “START” atau tombol merah pada pengendali PID untuk memulai 

testing atau eksperimen. 

10. Jika tampilan respon sistem belum sesuai dengan yang diinginkan atur kembali 

nilai konstanta PID dan restart eksperimen dengan menekan tombol 

“START”/tombol merah. 
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kali di wilayah Indonesia 
atau di luar wilayah Indo- 
nesia  :     Tanggal 1 Agustus 2020. Lab Kendali Prodi Mekatronika, 

Fakultas Vokasi, Universitas Sanata Dharma Yogyakarta 
 

     VI    Uraian ciptaan  :      Ciptaan ini merupakan alat peraga pendidikan yang berfungsi 
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berbasis pengendali PID (Proporsional Integral Derivatif). Alat 
peraga ini terdiri atas 1. Box pengendali (PID controller) 2. 
Sistem terkendali berupa sistem motor dc yang dilengkapi 
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dengan sensor enkoder posisi. Menggunkan alat ini seorang 
operator pengendali PID dapat berlatih untuk memahami blok 
kendali PID, respon sistem pengendalian, dan skill untuk 
melakukan seting konstanta pengendali PID supaya didapat 
respon sistem yang diinginkan. 
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itu terdapat empat potensiometer yang berfungsi sebagai seting setpoint dan 

konstanta PID. Diagram blok bagian pengendali diperlihatkan pada Gambar 1. 

 

Gambar 1. Diagram blok piranti pengendali PID 

Potensio setpoin digunakan untuk memberikan nilai referensi posisi motor dc. Sensor 

enkoder dari motor akan mendeteksi posisi aktual motor dc. Perbedaan nilai aktual 

dan nilai referensi diolah oleh program PID yang ada pada mikrokontroler untuk 

menghasilkan sinyal pengendalian yang sesuai untuk motor dc. Dikarenakan sinyal 
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pengendalian yang dikeluarkan oleh mikrokontroler masih lemah, maka sinyal 

dikuatkan oleh rangkaian penggerak (driver) motor dc. Selanjutnya motor dc akan 

bergerak untuk memperkecil nilai perbedaan antara referensi posisi dengan posisi 

aktual. Diagram blok bagian dari sistem terkendali motor dc diperlihatkan pada 

Gambar 2. 

 

Gambar 2. Diagram blok piranti sistem terkendali motor dc 

Cara penggunaan: 

Alat peraga ini didesain untuk berlatih melakukan setting konstanta PID untuk 

mendapatkan respon sistem yang diinginkan. Sehingga secara singkat dapat dijelaskan 

bahwa cara penggunaan alat ini adalah dengan menentukan nilai referensi posisi 

motor dc, kemudian dari mengamati respon sistem yang dihasilkan, potensio seting 

kontanta Proporsional (P), Integral (I), dan Derivatif (D) diubah-ubah sesuai 

teori/kaidah seting PID hingga didapat respon sistem yang diinginkan. Ringkasan 

hubungan antara atau pengaruh dari peningkatan nilai konstanta PID terhadap respon 

sistem diperlihatkan pada tabel 1. 

Tabel 1. Pengaruh peningkatan konstanta PID terhadap respon sistem. 

 

Langkah-langkah penggunaan alat peraga: 

1. Hubungkan piranti pengendali PID dengan sistem terkendali motor dc. 
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2. Hubungkan piranti pengendali PID ke laptop atau komputer menggunakan kabel 

USB tipe A-B. 

 

 

3. Hubungkan piranti pengendali PID ke sumber tegangan/listrik 220 kemudian 

nyalakan modul dengan menekan saklar power warna merah didekat kabel AC. 

 

 

4. Buka perangkat lunak Arduino untuk melihat grafik respon sistem. 

 

 



4 
 

5. Atur komunikasi serial antara perangkat lunak dengan perangkat keras PID 

dengan cara klik menu “Tools”, “Port”, kemudian pilihlah koneksi COM yang 

sesuai. 

 

6. Untuk memunculkan grafik respon sistem, klik pada “Tools”, kemudian “Serial 

Plotter” 

 
 

7. Selanjutnya akan muncul jendela seperti pada gambar berikut 

 



5 
 

8. Atur setpoint atau referensi sesuai dengan target yang dikehendaki Kemudian 

atur nilai konstanta P, konstanta I, dan konstanta D. 

 

 

9. Tekan tombol “START” atau tombol merah pada pengendali PID untuk memulai 

testing atau eksperimen. 

10. Jika tampilan respon sistem belum sesuai dengan yang diinginkan atur kembali 

nilai konstanta PID dan restart eksperimen dengan menekan tombol 

“START”/tombol merah. 
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